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Szanowni Panstwo,

stwierdzam, ze Panstwa stanowisko w sprawie oceny skutkow podatkowych opisanego
zdarzenia przysztego w podatku dochodowym od oséb prawnych jest nieprawidtowe.

Zakres wniosku o wydanie interpretacji indywidualnej

21 listopada 2023 r. wptyngt Panstwa wniosek z 20 listopada 2023 r. o wydanie
interpretacji indywidualnej, ktory dotyczy ustalenia, czy prawidtowe jest stanowisko
Whnioskodawcy, zgodnie z ktorym Spoétka w zwigzku z nabyciem Robota uprawniona
bedzie do skorzystania z ulgi, o ktérej mowa w art. 38eb ustawy o CIT w zwigzku z
poniesieniem kosztéw na robotyzacje.

Tres¢ wniosku jest nastepujgca:
Opis zdarzenia przysztego

(...) Spoétka z ograniczong odpowiedzialnoscig spétka komandytowa (dalej: ,Spotka” lub
~Wnioskodawca") jest polskim rezydentem podatkowym, podlegajgcym obowigzkowi
podatkowemu w Polsce od catosci swoich dochoddw.

Spotka jest podatnikiem podatku dochodowego od oséb prawnych (dalej takze jako ,CIT").
Spoétka prowadzi dziatalno$¢ gospodarcza.
Spotka uzyskuje przychody inne niz przychody z zyskéw kapitatowych.

Whnioskodawca nie uzyskuje dochoddw z dziatalnos$ci gospodarczej prowadzonejw
specjalnej strefie ekonomicznej na podstawie zezwolenia ani z realizacji nowej inwestycji
okreslonej w decyzji o wsparciu.

W ramach prowadzonej dziatalnosci Wnioskodawca zajmuje sie: sprzedazg detaliczng
wyrobow farmaceutycznych prowadzong w wyspecjalizowanych sklepach (aptekach),
produkcjg podstawowych substancji farmaceutycznych oraz sprzedazg detaliczng
kosmetykow i artykutéw toaletowych, ktéra jest prowadzona w wyspecjalizowanych
sklepach (aptekach).

Whnioskodawca w zwigzku z prowadzonymi procesami optymalizacji i automatyzacji
prowadzonej dziatalnosci gospodarczej rozwaza zakup Robota (dalej takze jako
.Maszyna"). Przedmiotowy Robot zostanie wykorzystany w dziatalnosci apteki. W
szczegolnosci nabycie robota wigze sie dla Wnioskodawcy z usprawnieniem przyjmowania
dostaw, proceséw zwigzanych z okresleniem poziomu zapasu lekarstw i innych
produktéw, wzmocni¢ poziom kontroli dostepu do lekarstw, usprawnienia czasu realizacji
recepty, a co za tym idzie szybszej obstugi pacjentéw.

W zwigzku z usprawnieniem proceséw zwigzanych z mozliwoscig biezgcej kontroli
zapaséw Wnioskodawca przewiduje obnizenie strat utylizacyjnych lekarstw.

Kolejng funkcjonalnoscig nabywanego robota jest dbanie o wtasciwg temperature
przechowywanie lekow w tym lekéw, ktére mogg by¢ surowcem farmaceutycznym przy
sporzadzaniu lekdw recepturowych.

Ponadto do funkcji Robota nalezy miedzy skanowanie koddéw kreskowych produktéw,
sortowanie produktow. Co istotne robot ma dbac o odpowiednig temperature lekéw
termolabilnych, wyrobow farmaceutycznych, wyrobéw farmaceutycznych, lekéw
recepturowych.

Jak rowniez robot bedzie wspierat produkcje lekéw recepturowych poprzez: gromadzenie i
przechowywanie surowcow, dostarczenie surowca z miejsca magazynowania,
przechowywanie juz wyprodukowanych lekow recepturowych.

W tym miejscu Wnioskodawca wyjasnia, ze w ramach prowadzonej dziatalnosci wykonuje
czynnosci polegajgce na produkgji lekdw recepturowych. Zgodnie z art. 2 pkt 12 ustawy z
dnia 6 wrzesnia 2001 r. Prawo Farmaceutyczne (t.j. Dz. U. z 2022 r. poz. 2301 z pézn. zm



dalej takze jako ,upf”) lekiem recepturowym jest produkt leczniczy sporzgdzony w aptece
na podstawie recepty lekarskiej. Lek recepturowy to rodzaj produktu leczniczego, ktéry (w
przeciwienstwie do leku gotowego, o ktorym mowa w art. 2 pkt 11 upf) jest
przygotowywany na podstawie indywidualnie adresowanej recepty lekarskiej. Z kolei art.
96 ust. 1 upf stanowi, ze produkty lecznicze, sSrodki spozywcze specjalnego przeznaczenia
zywieniowego i wyroby medyczne sg wydawane z apteki ogélnodostepnej przez
farmaceute lub technika farmaceutycznego w ramach jego uprawnien zawodowych na
podstawie recepty, bez recepty, na podstawie zapotrzebowania podmiotu wykonujgcego
dziatalnos¢ lecznicza.

Podstawg sporzadzenia leku recepturowego jest wytgcznie recepta. Recepta jest przy tym
zindywidualizowana dla okreslonego pacjenta, w okreslonych warunkach i czasie.

Zgodnie z odrebnymi regulacjami w sktad leku recepturowego mogg wchodzic¢
nastepujgce sktadniki:

- surowce farmaceutyczne przeznaczone do receptury,

- leki gotowe traktowane jako surowce farmaceutyczne,

- leki gotowe widniejgce na liscie lekow refundowanych.

Powyzej opisywane sktadniki stuzgce procesowi wytwarzania lekdéw przechowywane bedg
za pomocg Robota.

Przechodzgc do opisu parametréw technicznych Wnioskodawca wskazuje, ze zgodnie z
informacjami uzyskanymi od dostawcy nabywanego Robota spetnia on nastepujgce cechy
tj. Robot jest:

- automatycznie sterowany,

- programowalny,

- wielozadaniowy,

- stacjonarny.

Ponadto robot (...) jest sterowany i kontrolowany przez wtasng jednostke centralng —
komputer PC poprzez wewnetrzng siec LAN i sterowniki PLC. PLC kontroluje sterowniki
napedow, zbiera dane z czujnikdéw i pozycjonerdw robota przez siec (...). Wszystkie dane sg
przesytane w formie cyfrowej. Jednostka centralna PC robota oprécz kontroli elementéw
wykonawczych robota odbiera komunikaty z zewnetrznego systemu informatycznego
podatnika, wykonuje zgdane polecania i wysyta informacje zwrotne o wykonaniu zadania.
Roboty (...) wykorzystujg zgromadzone do optymalizacji pracy urzadzenia.

Jednostka centralna robota (...) / komputer PC/ odbiera i przekazuje dane do serwera
systemu informatycznego, wspodtpracuje z systemem informatycznym zarzgdzajgcym bazg
danych magazynowych podatnika i siecig urzagdzen peryferyjnych i wykonawczych. Robot
(...), w potgczeniu z oprogramowaniem zewnetrznym, umozliwia monitorowanie i
optymalizowanie stanu magazynowego przechowywanego w nim asortymentu.

Robot (...) jest wyposazony w szereg czujnikow i pozycjonerdw kontrolujgcych
przemieszczanie i pozycje gtowicy - chwytaka robota, jak rowniez kontrole otwarcia i
zamkniecia bramek wejscia i wyjscia przy pobieraniu i wydawaniu produktu. Roboty (...)
posiadajg laser skanujacy do kontroli potozenia produktéw (opakowan szesciennych i
cylindrycznych), kamere na gtowicy chwytaka pozwalajgcg obstudze na zdalng (z
dowolnego miejsca na Swiecie za posrednictwem sieci Internet) kontrole wizualng praca
robota.

Robot (...) jest zintegrowany z komputerem sterujgcym — zarzgdzajgcymi, jego
terminalami. Zrobotyzowany system (...) bedzie zintegrowany z systemem
automatycznego zatadunku produktdéw (...) i urzgdzeniami transportujgcymi produkty
(sterowane automatycznie przenosniki tasmowe, bramki dostepowe, spiralne podajniki)
lub moze pracowac samodzielnie zaleznie od konfiguracji wymaganych przez podatnika.
Robot bedzie réwniez zintegrowany takze z samoobstugowymi terminalami odbiorczymi i
kasami fiskalnymi.



Zatem na podstawie powyzszego, Wnioskodawca wskazuje, ze robot ktérego Spotka

planuje nabycie bedzie spetniat ponizej wymienione cechy:

- maszyna automatycznie sterowana,

- maszyna programowalna,

- maszyna wielozadaniowa,

- maszyna o co najmniej 3 stopniach swobody,

- maszyna posiadajgca wiasciwosci manipulacyjne bgdz lokomocyjne dla zastosowan
przemystowych,

- maszyna wymieniajgca dane w formie cyfrowej z urzgdzeniami sterujgcymi i

diagnostycznymi lub monitorujgcymi w celu zdalnego: sterowania, programowania,
monitorowania lub diagnozowania,

- maszyna bedzie wykorzystywana w produkcji lekéw recepturowych, poprzez wsparcie w
ich produkgji i przechowywaniu, automatyczne zarzgdzanie magazynem, potgczona
bedzie z urzgdzeniami peryferyjnymi (...)

- maszyna monitorowana za pomocg czujnikéw, kamer lub innych podobnych urzgdzen,

- maszyna nabyta jako fabrycznie nowa.

Do Robota przyporzgdkowane bedg urzgdzenia peryferyjne takie jak:

- stacje automatycznego tadowania,
- stacje zatadowcze lub odbiorcze.

W tym robot wyposazony bedzie w efektory koricowe do interakcji robota z otoczeniem
stuzgce do handlingu oraz manipulacji.

Integralnym elementem robota bedg urzgdzenia lub inne rzeczy, funkcjonalnie zwigzane z
tym robotem i stuzgce zapewnieniu ergonomii oraz bezpieczeristwa pracy w odniesieniu
do stanowisk pracy, gdzie zachodzi interakcja cztowieka z tg maszyny t;.

- zamki bezpieczenstwa,
- bariery fizyczne (ogrodzenia, ostony).

Spotka planuje nabycie Robota nie pozniej niz w grudniu 2024r.
Wartos¢ poczgtkowa przedmiotowego Robota przekraczac bedzie wartos¢ 10 000,00 zt.

Po zakupie Robota i przyjeciu go do uzytkowania wnioskodawca zamierza zakwalifikowac
przedmiotowego Robota pod symbolem 489 zgodnie z Rozporzgdzeniem Rady Ministrow
z dnia 13 pazdziernika 2016 r. w sprawie Klasyfikacji Srodkéw Trwatych KST (t.j. Dz. U. z
2016 r. poz. 1864).

Wydatki poniesione na nabycie Robota nie zostang zwrdcone w jakiejkolwiek formie, nie
zostang réwniez odliczone od podstawy opodatkowania podatkiem dochodowym.

Pytanie
Czy prawidtowe jest stanowisko Wnioskodawcy, zgodnie z ktérym Spdtka w zwigzku z

nabyciem Robota uprawniona bedzie do skorzystania z ulgi, o ktérej mowa w art. 38eb
ustawy o CIT w zwigzku z poniesieniem kosztéw na robotyzacje?

Panstwa stanowisko w sprawie

W ocenie Wnioskodawcy, Robot opisywany w tresci zdarzenia przysztego spetnia wszystkie
przestanki okreslone w art. 38eb ustawy o CIT, a w konsekwencji Spotka bedzie mogta
skorzystac z tzw. ulgi na robotyzacje, o ktérej mowa w art. 38eb ustawy o CIT, w zwigzku z
poniesieniem kosztéw na robotyzacje.

Zgodnie z art. 38eb ustawy o CIT podatnik uzyskujgcy przychody inne niz przychody z
zyskoéw kapitatowych moze odliczy¢ od podstawy opodatkowania, ustalonej zgodnie z art.
18 ustawy o CIT, kwote stanowigcg 50% kosztow uzyskania przychoddw poniesionych w
roku podatkowym na robotyzacje, przy czym kwota odliczenia nie moze przekraczac



kwoty dochodu uzyskanego przez podatnika w roku podatkowym z przychoddw innych
niz przychody z zyskéw kapitatowych.

Za koszty uzyskania przychoddéw poniesione na robotyzacje uznaje sie:

1) koszty nabycia fabrycznie nowych:

a) robotéw przemystowych,

b) maszyn i urzagdzen peryferyjnych do robotéw przemystowych funkcjonalnie z nimi
zwigzanych,

€) maszyn, urzgdzen oraz innych rzeczy, funkcjonalnie zwigzanych z robotami
przemystowymi, stuzagcych zapewnieniu ergonomii oraz bezpieczenstwa pracy w
odniesieniu do stanowisk pracy, gdzie zachodzi interakcja cztowieka z robotem
przemystowym, w szczegolnosci czujnikdw, sterownikéw, przekaznikéw, zamkow
bezpieczenistwa, barier fizycznych (ogrodzenia, ostony) czy optoelektronicznych
urzgdzen kontrolnych (kurtyny swietlne, skanery obszarowe),

d) maszyn, urzadzen lub systemdw stuzgcych do zdalnego zarzadzania, diagnozowania,
monitorowania lub serwisowania robotéw przemystowych, w szczegdlnosci czujnikéw i
kamer,

e) urzadzen do interakcji pomiedzy cztowiekiem a maszyng do robotéw przemystowych,

2) koszty nabycia wartosci niematerialnych i prawnych niezbednych do poprawnego
uruchomienia i przyjecia do uzywania robotéw przemystowych oraz innych srodkéw
trwatych wymienionych w pkt 1,

3) koszty nabycia ustug szkoleniowych dotyczgcych robotéw przemystowych oraz innych
Srodkdéw trwatych oraz wartosci niematerialnych i prawnych, o ktérych mowa w pkt 1 i
2,

4) optaty, o ktérych mowa w art. 17b ust. 1 ustalone w umowie leasingu, o ktérym mowa
w art. 17f, dotyczgcej robotéw przemystowych oraz innych Srodkéw trwatych
wymienionych w pkt 1, jezeli po uptywie podstawowego okresu umowy leasingu
finansujacy przenosi na korzystajgcego wtasnosc tych srodkéw trwatych.

Przez robota przemystowego rozumie sie automatycznie sterowang, programowalng,
wielozadaniowg i stacjonarng lub mobilng maszyne, o co najmniej 3 stopniach swobody,
posiadajgcg wiasciwosci manipulacyjne badz lokomocyjne dla zastosowan
przemystowych, ktéra spetnia tgcznie nastepujgce warunki:

1) wymienia dane w formie cyfrowej z urzgdzeniami sterujgcymi i diagnostycznymi lub
monitorujgcymi w celu zdalnego: sterowania, programowania, monitorowania lub
diagnozowania,

2) jest potgczona z systemami teleinformatycznymi, usprawniajgcymi procesy produkcyjne
podatnika, w szczegdlnosci z systemami zarzgdzania produkcjg, planowania lub
projektowania produktow,

3) jest monitorowana za pomocg czujnikéw, kamer lub innych podobnych urzadzen,

4) jest integrowana z innymi maszynami w cyklu produkcyjnym podatnika.

Przez maszyny i urzgdzenia peryferyjne do robotéw przemystowych funkcjonalnie z nimi
zwigzane rozumie sie w szczegolnosci:

1) jednostki liniowe zwiekszajgce swobode ruchu,
2) pozycjonery jedno- i wieloosiowe,

3) tory jezdne,

4) stupowysiegniki,

5) obrotniki,

6) nastawniki,

7) stacje czyszczgce,

8) stacje automatycznego tadowania,



9) stacje zatadowcze lub odbiorcze,
10) ztgcza kolizyjne,
11) efektory koricowe do interakcji robota z otoczeniem stuzgce do:

a) naktadania powtok, malowania, lakierowania, dozowania, klejenia, uszczelnienia,
spawania, ciecia, w tym ciecia laserowego, zaginania, gratowania, Srutowania,
piaskowania, szlifowania, polerowania, czyszczenia, szczotkowania, drasowania,
wykanczania powierzchni, murowania, odlewania cisnieniowego, lutowania,
zgrzewania, klinczowania, wiercenia, handlingu, w tym manipulacji, przenoszenia i
montazu, tadowania i roztadowania, pakowania, gwozdzenia, paletyzacji i depaletyzacji,
sortowania, mieszania, testowania, wykonywania pomiardw,

b) obstugi maszyn: frezarek, wtryskarek, gietarek, robodrilli, wiertarek, tokarek, wrzecion,
zginarek i zawijarek, wycinarek, walcarek, przecinarek, szlifierek, wytaczarek, ciggarek,
drukarek, pras, wyoblarek.

Zatem Robot o opisywanych powyzej wtasciwosciach wypetnig opisywang w tresci art.
38eb ust. 3 definicje.

Bowiem jak wskazano w tresci wniosku Robot bedzie:

- wymieniat dane w formie cyfrowej z urzgdzeniami sterujgcymi i diagnostycznymi lub
monitorujgcymi w celu zdalnego: sterowania, programowania, monitorowania lub
diagnozowania,

Roboty (...) sg sterowane i kontrolowane przez wtasng jednostke centralng — komputer

PC poprzez wewnetrzng siec LAN i sterowniki PLC. PLC kontroluje sterowniki napedow,

zbiera dane z czujnikéw i pozycjonerdw robota przez siec (...). Wszystkie dane sg

przesytane w formie cyfrowej. Jednostka centralna PC robota oprécz kontroli elementéw
wykonawczych robota odbiera komunikaty z zewnetrznego systemu informatycznego
podatnika, wykonuje zgdane polecania i wysyta informacje zwrotne o wykonaniu zadania.

Roboty (...) wykorzystujg zgromadzone do optymalizacji pracy urzadzenia.

- potgczona z systemami teleinformatycznymi, usprawniajgcymi procesy produkcyjne
podatnika, w szczegdlnosci z systemami zarzgdzania produkcja, planowania lub
projektowania produktow,

Jednostka centralna robota (...) / komputer PC/ odbiera i przekazuje dane do serwera
systemu informatycznego, wspotpracuje z systemem informatycznym zarzgdzajgcym bazg
danych magazynowych podatnika i siecig urzagdzen peryferyjnych i wykonawczych. Robot
(...), w potgczeniu z oprogramowaniem zewnetrznym, umozliwia monitorowanie i
optymalizowanie stanu magazynowego przechowywanego w nim asortymentu.

- monitorowana za pomocg czujnikéw, kamer lub innych podobnych urzadzen,

Roboty (...) sg wyposazone w szereg czujnikow i pozycjoneréw kontrolujgcych
przemieszczanie i pozycje gtowicy - chwytaka robota, jak rowniez kontrole otwarcia i
zamkniecia bramek wejscia i wyjscia przy pobieraniu i wydawaniu produktu. Roboty (...)
posiadajg laser skanujgcy do kontroli potozenia produktow (opakowan szesSciennych i
cylindrycznych), kamere na gtowicy chwytaka pozwalajgcg obstudze na zdalng (z
dowolnego miejsca na swiecie za posrednictwem sieci Internet) kontrole wizualng praca
robota.

- zintegrowana z innymi maszynami w cyklu produkcyjnym podatnika.

Robot (...) jest zintegrowany z komputerem sterujgcym — zarzgdzajgcymi, jego
terminalami. Zrobotyzowany system (...) bedzie zintegrowany z systemem
automatycznego zatadunku produktow (...) i urzagdzeniami transportujgcymi produkty
(sterowane automatycznie przenosniki taSmowe, bramki dostepowe, spiralne podajniki).
Robot bedzie réwniez zintegrowany takze z samoobstugowymi terminalami odbiorczymi i
kasami fiskalnymi.



Jak zostato wskazane w tresci wniosku procesem produkcyjnym Wnioskodawcy jest
wytwarzanie lekéw recepturowych, kompletowanie i wydawanie zamdwien. W tym celu
robot bedzie przechowywat surowce do wytworzenia opisywanych produktéw. Bowiem
jak wskazano w tresci zdarzenia przysztego Wnioskodawca w ramach procesu
produkcyjnego wykorzystuje: surowce farmaceutyczne przeznaczone do receptury; leki
gotowe traktowane jako surowce farmaceutyczne, leki gotowe widniejgce na liscie lekéw
refundowanych. Zatem niewatpliwym efektem wdrozenia opisywanego robota do
proceséw produkcyjnych Wnioskodawcy bedzie efektywniejsza ich realizacja poprzez
lepszg kontrolg nad sposobem przechowywania surowca, szybszy dostep do
poszczegodlnych surowcéw co w konsekwencji przetozy sie na skrocenie czasu trwania
procesu produkcyjnego.

W tym miejscu Wnioskodawca podkresla, ze poprzez proces produkcyjny nalezy rozumiec
za literaturg przedmiotu:

- ,Catoksztatt czynnosci jaki jest niezbedny do wykonania danego wyrobu. Biorgc pod
uwage réznorodnos¢ wytwarzanych wyrobdw mozna sgdzi¢, ze procesy produkcyjne takze
réznig sie miedzy sobg. Ich przebieg w czasie i przestrzeni uzalezniony jest przede
wszystkim od rodzaju proceséw technologicznych i sposobu organizacji komadrek
produkcyjnych, w ktorych procesy te sg realizowane” (W.Gola, Organizacja Proceséw
Produkcyjnych, Workbook Lublin, 2021 r.)

- ustugowy (kompletowanie i wydawanie zamdéwien), jak i proces zwigzany z wyrobami
farmaceutycznymi (w szczegolnosci: zakup substancji czynnych i/lub pozostatych
sktadnikdéw do produkcji lekow recepturowych, mieszanie sktadnikdéw zgodnie z
opracowang recepturg, majgce na celu uzyskanie gotowej formuty leku, pakowanie
wyrobow w warunkach wymaganych specyfikg danego wyrobu, magazynowanie,
kontrola jakosci, wydanie wyrobu farmaceutycznego odbiorcy).

- ,System produkcyjny to celowo zaprojektowany i zorganizowany uktad materialno-
informacyjno- energetyczny, eksploatowany przez cztowieka i stuzgcy produkgji Scisle
okreslonych produktéw, majgcych za zadanie zaspokoi¢ potrzeby konsumentéw” (1.
Durlik, Organizacja i zarzagdzanie produkcja, PWE, Warszawa 1992 r.)

- ,Proces produkcyjny to ,catoksztatt zjawisk i celowo podejmowanych dziatan, ktére
sprawiajg, ze w przedmiocie pracy poddanym ich oddziatywaniu stopniowo zachodzg
pozadane zmiany. Kumulujac sie, powodujg one sukcesywne nabieranie przez
przedmiot cech przyblizajgcych go i upodabniajgcych do zamierzonego wyrobu (...).
Nalezy jednak podkresli¢, ze istota dziatalnosci produkcyjnej przejawia sie nie tylko w
sferze fizykochemicznych przemian przedmiotu pracy, ale takze w obszarze zagadnienh
ekonomicznych, spotecznych, biologicznych i ekologicznych”. (,Podstawowe
zagadnienia zarzgdzania produkcjg”, Wolters Kluwer, Polska 2007 r.)

Z kolei odnoszgac sie do jezykowego rozumienia pojecia zgodnie z definicjg zawartg w
Internetowym Stowniku Jezyka Polskiego PWN, ,cykl” definiowany jest jako szereg
czynnosci lub zjawisk tworzgcych zamknietg cato$¢ rozwojowg, powtarzajacg sie
okresowo. Natomiast ,proces” oznacza ,przebieg nastepujgcych po sobie i powigzanych
przyczynowo okreslonych zmian”, a pojecie ,produkcja” oznacza ,zorganizowang
dziatalno$¢ majgcg na celu wytwarzanie jakichs$ towarow, ustug lub débr kultury”. Dlatego
tez zdaniem Wnioskodawcy prawidtowy wyniki rozumienia na gruncie jezykowej definic;ji
.Cyklu produkcyjnego” obejmuje catg dziatalnos¢ zwigzang z wytworzeniem m.in. towardw
i ustug.

W konsekwencji, poprzez pojecie ,cykl produkcyjny” dla celéw definicji robota
przemystowego okreslonej w ustawie o CIT nalezy rozumie¢ og6t proceséw gospodarczych
obejmujgcych zaréwno proces dystrybucyjny (zakup, magazynowanie i sprzedaz
towarow), jak i ustugowy (kompletowanie i wydawanie zamowien), ktére majg na celu
wytworzenie okreslonego towaru, a takze ustugi, ktore stanowig produkt dla klienta
korncowego. Oznacza to, ze zakres definicji cyklu produkcyjnego obejmuje rowniez takie



czynnosci jak kompletacja zamowien, ktérych celem jest dostarczenie okreslonych
produktéw do kontrahenta.

Potwierdzeniem tego przez analogie, moze by¢ stanowisko organéw podatkowych
prezentowane na gruncie przepisow dotyczgcych podatku u zrddta, w odniesieniu do
definicji urzagdzen przemystowych. W interpretacji podatkowej z 13 pazdziernika 2020 r.
sygn. 0111-KDIB1-2.4010.347.2020.2.AW, organ wskazat, ze definicja urzagdzenia
przemystowego zostata przyjeta i zaakceptowana w orzecznictwie
sgdowoadministracyjnym, opowiadajgcym sie za tym, aby pojecie ,urzgdzenia
przemystowe” byto rozumiane maksymalnie szeroko (zob. np. wyrok NSA z siedzibg w
Szczecinie z 16 maja 1995 r. sygn. akt SA/Sz 183/95). Przez wyrazenie ,urzadzenie
przemystowe” nalezy zatem rozumiec urzgdzenie zwigzane z przemystem, ktérego nie
mozna zawezac¢ do urzgdzen wykorzystywanych bezposrednio przy produkgji. Szerokie
rozumienie ,urzadzenia przemystowego” winno prowadzi¢ do wniosku, ze w zakresie tego
pojecia mieszczg sie wszelkie wytwory przemystowe.

Podobne stanowisko zostato zaprezentowane w interpretacji DKIS z 6 czerwca 2018 r.
sygn. 0114-KDIP2-1.4010.155.2018.1.AJ, w ktdérej organ wskazat, ze tym samym zaréwno
wyktadnia jezykowa jak i wyktadnia celowosciowa prowadzg do wniosku, ze pojecie
urzadzenia ,przemystowego, handlowego lub naukowego” obejmuje wszelkie urzgdzenia
wykorzystywane w profesjonalnym obrocie, przy czym muszg one by¢ zwigzane z
dziatalnoscig danego podmiotu. Nie muszg one jednak by¢ wykorzystywane bezposrednio
w procesie produkcji, wasko rozumianego handlu (hurtowego i detalicznego), czy nauki.

Jednoczesnie brak jest podstaw do tego, aby dane pojecie w obszarze tego samego
podatku, traktowac¢ odmiennie. W konsekwencji, jezeli na gruncie regulacji w podatku
dochodowym na gruncie podatku u zrddta, pojecie urzgdzenia przemystowego nalezy
rozmie¢ maksymalnie szeroko, to majgc na uwadze powyzsze stanowisko organéw
podatkowych, nie mozna nie zgodzi¢ sie z faktem, ze opisany szczegétowo w opisie
zdarzenia przysztego system A, a w szczegdllnosci mate autonomiczne urzgadzenia jezdne
tj. roboty transportujgce pojemniki do miejsca kompletacji zamowien, stanowig
urzgdzenia przemystowe, a wiec mogg zostac¢ uznane rowniez za roboty majgce
zastosowanie przemystowe.

Podsumowujgc powyzszy wywod Wnioskodawca stoi na stanowisku, ze Robot o
opisywanych powyzej wtasciwosciach wypetnia opisywang w tresci art. 38eb ust. 3
definicje legalng robota, ktéra uprawnia do skorzystania z tzw. ulgi na robotyzacje. Wobec
czego Wnioskodawca uprawniony jest do skorzystania z ulgi na robotyzacje, o ktérej
mowa w art. 38eb ust. 1 ustawy o CIT, polegajacej na odliczeniu od podstawy
opodatkowania kwoty stanowigcej 50% kosztéw uzyskania przychodu poniesionych w
roku podatkowym na robotyzacje.

Ocena stanowiska
Stanowisko, ktore przedstawili Panstwo we wniosku jest nieprawidtowe.

Uzasadnienie interpretacji indywidualnej

Na wstepie nalezy zaznaczy¢, ze pytanie przedstawione przez Panstwa we wniosku o
wydanie interpretacji indywidualnej wyznacza zakres przedmiotowy tego wniosku. W
zwigzku z powyzszym, wydana interpretacja dotyczy tylko sprawy bedgcej przedmiotem
whniosku (Panstwa zapytania). Zatem, inne kwestie wynikajgce z opisu sprawy i
wiasnego stanowiska, nieobjete pytaniem, nie zostaty rozpatrzone w niniejszej
interpretacji.

W mysl art. 38eb ust. 1 ustawy z dnia 15 lutego 1992 r. o podatku dochodowym od
0sOb prawnych (t.j. Dz. U. z 2023 r. poz. 2805 ze zm., dalej: ,ustawa o CIT"):

Podatnik uzyskujacy przychody inne niz przychody z zyskéw kapitatowych moze
odliczy¢ od podstawy opodatkowania, ustalonej zgodnie z art. 18, kwote stanowigca



50% kosztow uzyskania przychoddéw poniesionych w roku podatkowym na
robotyzacje, przy czym kwota odliczenia nie moze przekraczac¢ kwoty dochodu
uzyskanego przez podatnika w roku podatkowym z przychoddw innych niz
przychody z zyskéw kapitatowych.

Wedtug art. 38eb ust. 2 pkt 1 ustawy o CIT:

Za koszty uzyskania przychoddéw poniesione na robotyzacje uznaje sie:

1) koszty nabycia fabrycznie nowych:

a) robotéw przemystowych,

b) maszyn i urzgdzen peryferyjnych do robotéw przemystowych funkcjonalnie z nimi
zwigzanych,

€) maszyn, urzgdzen oraz innych rzeczy, funkcjonalnie zwigzanych z robotami
przemystowymi, stuzgcych zapewnieniu ergonomii oraz bezpieczenstwa pracy w
odniesieniu do stanowisk pracy, gdzie zachodzi interakcja cztowieka z robotem
przemystowym, w szczegolnosci czujnikdw, sterownikéw, przekaznikéw, zamkow
bezpieczenstwa, barier fizycznych (ogrodzenia, ostony) czy optoelektronicznych
urzgdzen ochronnych (kurtyny Swietlne, skanery obszarowe),

d) maszyn, urzadzen lub systemow stuzgcych do zdalnego zarzadzania,
diagnozowania, monitorowania lub serwisowania robotow przemystowych, w
szczegoblnosci czujnikow i kamer,

e) urzagdzen do interakcji pomiedzy cztowiekiem a maszyng do robotow
przemystowych;

W Swietle art. 38eb ust. 3 ustawy o CIT:

Przez robota przemystowego rozumie sie automatycznie sterowang,
programowalng, wielozadaniowg i stacjonarng lub mobilng maszyne, o co najmniej 3
stopniach swobody, posiadajgcg witasciwosci manipulacyjne bgdz lokomocyjne dla
zastosowan przemystowych, ktéra spetnia tgcznie nastepujgce warunki:

1) wymienia dane w formie cyfrowej z urzgdzeniami sterujgcymi i diagnostycznymi
lub monitorujgcymi w celu zdalnego: sterowania, programowania, monitorowania
lub diagnozowania;

2) jest potgczona z systemami teleinformatycznymi, usprawniajgcymi procesy
produkcyjne podatnika, w szczegdlnosci z systemami zarzgdzania produkcjg,
planowania lub projektowania produktow;

3) jest monitorowana za pomocg czujnikow, kamer lub innych podobnych urzadzen;
4) jest zintegrowana z innymi maszynami w cyklu produkcyjnym podatnika.

W mysl art. 38eb ust. 4 ustawy o CIT:

Przez maszyny i urzgdzenia peryferyjne do robotéw przemystowych funkcjonalnie z
nimi zwigzane rozumie sie w szczegolnosci:

1) jednostki liniowe zwiekszajgce swobode ruchu;

2) pozycjonery jedno- i wieloosiowe;

3) tory jezdne;

4) stupowysiegniki;

5) obrotniki;

6) nastawniki;

7) stacje czyszczace;

8) stacje automatycznego tadowania;

9) stacje zatadowcze lub odbiorcze;

10) ztgcza kolizyjne;

11) efektory koricowe do interakcji robota z otoczeniem stuzgce do:

a) naktadania powtok, malowania, lakierowania, dozowania, klejenia, uszczelniania,
spawania, ciecia, w tym ciecia laserowego, zaginania, gratowania, Srutowania,
piaskowania, szlifowania, polerowania, czyszczenia, szczotkowania, drasowania,
wykanczania powierzchni, murowania, odlewania cisnieniowego, lutowania,
zgrzewania, klinczowania, wiercenia, handlingu, w tym manipulacji, przenoszenia i
montazu, tadowania i roztadowania, pakowania, gwozdzenia, paletyzacji i
depaletyzacji, sortowania, mieszania, testowania, wykonywania pomiarow,



b) obstugi maszyn: frezarek, wtryskarek, gietarek, robodrilli, wiertarek, tokarek,
wrzecion, zginarek i zawijarek, wycinarek, walcarek, przecinarek, szlifierek,
wytaczarek, ciggarek, drukarek, pras, wyoblarek.

Stosownie do art. 38eb ust. 5 ustawy o CIT:

Odliczenie, o ktorym mowa w ust. 1, ma zastosowanie do kosztow uzyskania
przychoddéw poniesionych na robotyzacje od poczgtku roku podatkowego, ktéry
rozpoczat sie w 2022 r., do konca roku podatkowego, ktéry rozpoczat sie w 2026 r.

Panstwa watpliwosci dotyczg kwestii ustalenia, czy w zwigzku z nabyciem Robota (...)
Spoétka uprawniona bedzie do skorzystania z ulgi, o ktérej mowa w art. 38eb ustawy o CIT
w zwigzku z poniesieniem kosztow na robotyzacje.

Jak wynika z opisu sprawy, Wnioskodawca rozwaza zakup Robota, ktéry zostanie
wykorzystany w dziatalnosci apteki. Nabycie robota wigze sie w szczegdlnosci z
usprawnieniem przyjmowania dostaw, proceséw zwigzanych z okresleniem poziomu
zapasu lekarstw i innych produktéw, wzmocnieniem poziomu kontroli dostepu do
lekarstw, usprawnienia czasu realizacji recepty, dbaniem o wtasciwg temperature
przechowywanie lekow w tym lekdéw, ktére mogg by¢ surowcem farmaceutycznym przy
sporzadzaniu lekdéw recepturowych, skanowaniem koddéw kreskowych produktéw,
sortowaniem produktéw.

Ponadto robot bedzie wspierat produkcje lekow recepturowanych poprzez gromadzenie i
przechowywanie surowcéw, dostarczenie surowca z miejsca magazynowania,
przechowywanie wyprodukowanych lekéw. Sktadniki stuzgce procesowi wytwarzania
lekéw przechowywane bedg za pomocg Robota.

Biorgc pod uwage przedstawiony opis sprawy oraz obowigzujgce w tym zakresie przepisy
prawa podatkowego nalezy stwierdzi¢, ze robot, ktory planuje zakupi¢ Wnioskodawca nie
bedzie wypetniat definicji zawartej w art. 38eb ust. 3 ustawy o CIT, poniewaz nie bedzie
wykorzystywany dla zastosowan przemystowych.

Zgodnie z art. 38eb ust. 3 ww. ustawy przez robota przemystowego rozumie sie
automatycznie sterowang, programowalng, wielozadaniowg i stacjonarng lub mobilng
maszyne, o0 co najmniej 3 stopniach swobody, posiadajgcg wtasciwosci manipulacyjne
badz lokomocyjne dla zastosowan przemystowych, ktéra spetnia tgcznie cztery kategorie
warunkow wymienionych dalej w tym przepisie.

Z literalnego brzmienia ww. przepisu wynika, ze za robota przemystowego uznaje sie taka
maszyne, ktéra powinna miec zastosowanie przemystowe.

W przepisach dotyczgcych ulgi na robotyzacje, jak i w pozostatych przepisach ustawy o CIT
nie zostato zdefiniowane wyrazenie ,dla zastosowan przemystowych”. Szukajgc definicji
ww. wyrazenia nalezy odnies¢ sie przede wszystkim do jej rozumienia stownikowego, np.
w Stowniku PWN , przemyst”’ zostat zdefiniowany jako ,produkcja materialna polegajgca na
wydobywaniu z ziemi bogactw naturalnych i wytwarzaniu produktéw w sposéb masowy
przy uzyciu urzadzen mechanicznych”.

Mozna takze siegng¢ do definicji zawartej w Encyklopedii PWN, gdzie ,,przemyst”’ zostat
zdefiniowany jako: ,ekonomiczny dziat nierolniczej produkcji materialnej, w ktérym
wydobywanie zasobow przyrody oraz ich przetwarzanie w dobra zaspokajajgce potrzeby
ludzi jest prowadzone w duzych rozmiarach, przy zastosowaniu podziatu pracy i przy
uzyciu maszyn (do przemystu nie zalicza sie rzemiosta i budownictwa)”.

Kolejng definicje przemystu mozemy znalez¢ takze w Wielkim stowniku jezyka polskiego
Instytutu Jezyka Polskiego PAN, gdzie definiuje sie ,przemyst” jako: ,dziatalnos¢ polegajgca
na wytwarzaniu produktéw okreslonego rodzaju na duzg skale, przy uzyciu maszyn i
innych urzgdzen technicznych”.



Z wyzej wymienionych definicji wynika, ze przez przemyst rozumie sie najczesciej
dziatalnos¢ polegajacg na wytwarzaniu na duzg skale réznego rodzaju produktéw
(towarow).

Stwierdzi¢ zatem nalezy, ze roboty wykorzystywane w celach magazynowych (wtasciwe
przechowywanie, sortowanie), oraz dystrybucyjnych (kontrola zapaséw, usprawnienie
realizacji zamowienia) nie bedg spetniaty definicji robota przemystowego okreslonej w art.
38eb ust. 3 ustawy o CIT, poniewaz nie bedg wykorzystywane ,dla zastosowan
przemystowych” (tj. w produkcji r6znego rodzaju towardéw i wyrobow), a tym samym nie
bedg mogty skorzysta¢ z ulgi na robotyzacje. Robot ktéry bedzie wspierat produkcje lekow
recepturowych poprzez gromadzenie i przechowywanie surowcéw, dostarczenie surowca
z miejsca magazynowania i przechowywanie wyprodukowanych juz lekdéw recepturowych
nie bedzie robotem przemystowym. Robot apteczny nie uczestniczy w procesie produkgji
tylko wykorzystywany jest w zwigzku z czynnosciami magazynowymi i dystrybucyjnymi.

W przypadku ulgi na robotyzacje pojecia ,przemyst” oraz ,zastosowania przemystowe”
powinny by¢ rozumiane wytgcznie jako zastosowanie w przemysle rozumianym jako Scista
produkcja (wytwarzanie) towardw, a nie szeroko, np. jako procesy zachodzgace juz po ich
wyprodukowaniu, umozliwiajgce wejscie tych towardéw do obrotu, w szczegdlnosci ich
dystrybucje.

Jednoczesnie nalezy pamietac, ze zgodnie ze stanowiskiem przyjetym w doktrynie oraz
orzecznictwie sgdow administracyjnych wszelkie ulgi podatkowe nalezy traktowac jako
wyjatek od zasady powszechnosci opodatkowania okreslonej w art. 84 Konstytucji
Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 2 kwietnia 1997 r. (Dz.U. poz. 483 ze zm.), aw
konsekwencji przepisy regulujgce ulgi i zwolnienia podatkowe, nalezy interpretowad w
Sposob Scisty i precyzyjny, a nie w sposdb rozszerzajgcy (wyroki NSA: z 24 wrzesnia 2009 r.
sygn. akt Il FSK 649/08; z 24 wrzesnia 2009 r. sygn. akt | FSK 650/08; z 12 sierpnia 2011 r.
sygn. akt Il FSK 374/10; z 28 marca 2012 r. sygn. akt Il FSK 1781/10; z 27 pazdziernika 2016
r. sygn. akt Il FSK 2795/14). W zwigzku z powyzszym gdyby intencjg ustawodawcy byto
objecie ulgg na robotyzacje takze robotéw wykorzystywanych w innych gateziach
gospodarki niz przemyst, np. w logistyce, spedycji, budownictwie, transporcie, czy
ustugach - to definicja robota przemystowego okreslona w art. 38eb ust. 3 ustawy o CIT
nie zawierataby wyrazenia ,dla zastosowan przemystowych”, ktére doprecyzowuje i
zarazem zaweza zakres tej definigji.

Potwierdzeniem powyzszego sg zatozenia lezgce u podstaw powstania omawianej ulgi
wyrazone przez Ministerstwo Finanséw w objasnieniach umieszczonych na stronie
internetowej https://www.podatki.gov.pl/niskiepodatki/przedsiebiorca-niskie-podatki/ulgi-
na-innowacje-niskie-podatki/ulga-na-robotyzacje-przemyslowa-niskie-podatki/, w ktorych
wskazano, ze: ,Ulga na robotyzacje przemystowg jest skierowana do firm, ktére chca
usprawni¢ produkcje przez zastosowanie robotéw przemystowych. (...) Roboty
przemystowe pozwolg uzupetnic braki kadrowe przy pracach ciezkich, monotonnych i
wykonywanych w szkodliwych warunkach. CzeSciowa automatyzacja produkgji bedzie nie
tylko tansza, ale takze bezpieczniejsza z punktu widzenia pracownikow (np. wypadki,
pandemia, upaty). Dzieki efektywniejszemu parkowi maszynowemu, polskie firmy
zwiekszg zakres swojej produkcji i zatrudnig wiecej wykwalifikowanych pracownikéw,
ktérym beda mogty zaoferowac lepsze warunki pracy, w tym takze finansowe”.

Majac na uwadze przedstawiony we wniosku opis sprawy stwierdzi¢ wiec nalezy, ze
koncepcja przepisu art. 38eb ust. 2 pkt 1 lit. a ustawy o CIT nie zostanie przez
Whnioskodawce zrealizowana w sytuacji, gdy zakupiony robot nie bedzie wykorzystywany
dla zastosowan przemystowych, o ktérych mowa w art. 38eb ust. 3 ustawy o CIT.
Opisanego we wniosku robota aptecznego nie mozna uznac za robota wykorzystywanego
dla zastosowan przemystowych, a tym samym Spétka nie bedzie mogta skorzystac z ulgi
na robotyzacje.

Tym samym stanowisko Wnioskodawcy nalezato uznac za nieprawidtowe.
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Dodatkowe informacje
Informacja o zakresie rozstrzygniecia

Interpretacja dotyczy zdarzenia przysztego, ktore Panstwo przedstawili i stanu
prawnego, ktéry obowigzuje w dniu wydania interpretacji.

Odnoszgac sie do przywotanych przez Panstwa interpretacji indywidualnych wskazac
nalezy, ze zostaty one wydane w indywidualnych sprawach i nie majg zastosowania ani
konsekwencji wigzgcych w odniesieniu do zadnego innego stanu faktycznego czy tez
zdarzenia przysztego. Z kolei w odniesieniu do przywotanych przez Panstwa wyrokéw
nalezy zaznaczy¢, ze orzeczenia sgdowe sg wigzgce jedynie w sprawach, w ktérych
zapadty. Natomiast Organ, mimo ze w ocenie indywidualnych spraw podatnikdw
positkuje sie wydanymi rozstrzygnieciami, to nie ma mozliwosci zastosowania ich
wprost, poniewaz nie stanowig materialnego prawa podatkowego.

Pouczenie o funkgcji ochronnej interpretag;ji

- Funkcje ochronng interpretacji indywidualnych okres$lajg przepisy art. 14k-14nb
ustawy z dnia 29 sierpnia 1997 r. - Ordynacja podatkowa (t. j. Dz. U. z 2023 r. poz.
2383 ze zm.). Interpretacja bedzie mogta petnic funkcje ochronng, jesli Paristwa
sytuacja bedzie zgodna (tozsama) z opisem stanu faktycznego lub zdarzenia
przysztego i zastosujg sie Panstwo do interpretacji.

- Zgodnie z art. 14na 8 1 Ordynacji podatkowej:

Przepisow art. 14k-14n Ordynacji podatkowej nie stosuje sie, jesli stan faktyczny lub
zdarzenie przyszte bedgce przedmiotem interpretacji indywidualnej jest elementem
czynnosci, ktore sg przedmiotem decyzji wydanej:

1) z zastosowaniem art. 119a;

2) w zwigzku z wystgpieniem naduzycia prawa, o ktérym mowa w art. 5 ust. 5 ustawy
zdnia 11 marca 2004 r. o podatku od towardw i ustug;

3) z zastosowaniem Srodkdw ograniczajgcych umowne korzysci.

- Zgodnie z art. 14na 8§ 2 Ordynacji podatkowej:

Przepiséw art. 14k-14n nie stosuje sie, jezeli korzy$¢ podatkowa, stwierdzona w
decyzjach wymienionych w 8 1, jest skutkiem zastosowania sie do utrwalonej
praktyki interpretacyjnej, interpretacji ogélnej lub objasnien podatkowych.

Pouczenie o prawie do wniesienia skargi na interpretacje

Majg Panstwo prawo do zaskarzenia tej interpretacji indywidualnej do Wojewoddzkiego
Sgdu Administracyjnego (...) Zasady zaskarzania interpretacji indywidualnych reguluje
ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. Prawo o postepowaniu przed sagdami
administracyjnymi (t. j. Dz. U. z 2023 r. poz. 1634 ze zm.; dalej jako ,PPSA").

Skarge do Sadu wnosi sie za posrednictwem Dyrektora KIS (art. 54 8 1 PPSA). Skarge
nalezy wnies¢ w terminie trzydziestu dni od dnia doreczenia interpretacji indywidualnej
(art. 53 § 1 PPSA):

- w formie papierowej, w dwdch egzemplarzach (oryginat i odpis) na adres: Krajowa
Informacja Skarbowa, ul. Warszawska 5, 43-300 Bielsko-Biata (art. 47 § 1 PPSA),
albo

- w formie dokumentu elektronicznego, w jednym egzemplarzu (bez odpisu), na
adres Elektronicznej Skrzynki Podawczej Krajowej Informacji Skarbowej na
platformie ePUAP: /KIS/SkrytkaESP (art. 47 8 3 i art. 54 § 1a PPSA).
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Skarga na interpretacje indywidualng moze opierac sie wytgcznie na zarzucie
naruszenia przepisdw postepowania, dopuszczeniu sie btedu wyktadni lub niewtasciwej
oceny co do zastosowania przepisu prawa materialnego. Sad jest zwigzany zarzutami
skargi oraz powotang podstawg prawng (art. 57a PPSA).

Podstawa prawna dla wydania interpretacji

Podstawg prawng dla wydania tej interpretacji jest art. 13 8 2a oraz art. 14b 8 1 ustawy z
dnia 29 sierpnia 1997 r. - Ordynacja podatkowa (t. j. Dz. U. z 2023 r. poz. 2383 ze zm.).
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