Interpretacja indywidualna

ID informac;ji:
Kategoria informacji:
Status informacg;ji:
Data publikac;ji:

Tytut (teza):

Autor informagji:

Data wydania:
Sygnatura:

Stowa kluczowe:

Przepis:

Zagadnienie:

Zataczniki:

582496

Interpretacja indywidualna
Aktualna
2024-04-10T14:14:21.064

1) Czy Robot kanatowy spetnia definicje robota
przemystowego zawartg w tresci art. 38eb ust. 3 ustawy o CIT?
2) Czy w przypadku Robota kanatowego, ktore to urzadzenie
Whnioskodawca nabedzie po 1 stycznia 2022 r., a przed 31
grudnia 2026 r., przez koszty nabycia, o ktérych mowa w art.
38eb ust. 2 pkt 1 ustawy o CIT, nalezy rozumiec cene nabycia
w rozumieniu art. 16g ust. 3 ustawy o CIT, tj. kwote nalezng
zbywcy powiekszong o koszty zwigzane z zakupem, naliczone
do dnia przekazania Srodka trwatego do uzywania,
pomniejszong o podlegajacy odliczeniu podatek od towardw i
ustug?

e Dyrektor Krajowej Informacji Skarbowej

2024-04-02T707:05:37.183
0111-KDIB1-2.4010.83.2024.1.MK

® koszt-koszty uzyskania przychodow
® magazynowanie
® ulga-ulga na robotyzacje

e [CIT] Ustawa o podatku dochodowym od oséb prawnych-
Rozdziat 8-art. 38eb

e Ustawa o podatku dochodowym od oséb prawnych-
Rozdziat 5, 5a, 5b, 6b. Podstawa opodatkowania i
wysokos¢ podatku-Odliczenia od dochodu/podstawy
opodatkowania-Koszty uzyskania przychodow
poniesione na robotyzacje-odliczenie

brak
Tres¢:



Interpretacja indywidualna
- stanowisko nieprawidtowe

Szanowni Panstwo,

stwierdzam, ze Panstwa stanowisko w sprawie oceny skutkéw podatkowych opisanego
zdarzenia przysztego w podatku dochodowym od oséb prawnych jest nieprawidtowe.

Zakres wniosku o wydanie interpretacji indywidualnej

15 lutego 2024 r. wptynat Panstwa wniosek z tego samego dnia o wydanie interpretacji
indywidualnej, ktéry dotyczy ustalenia czy Robot kanatowy spetnia definicje robota
przemystowego zawartg w tresci art. 38eb ust. 3 ustawy o CIT.

Tres¢ wniosku jest nastepujgca:
Opis zdarzenia przysztego
Status Wnioskodawcy.

(...) (dalej: ,Wnioskodawca” lub ,Spétka”) jest podatnikiem podatku dochodowego od oséb
prawnych z siedzibg w (...) i podlega w Polsce opodatkowaniu od catosci swoich dochodéw
bez wzgledu na miejsce ich osiggania zgodnie z art. 3 ust. 1 ustawy o CIT.

Spoétka nie prowadzi oraz nie prowadzita dziatalnosci na terenie specjalnej strefy
ekonomicznej na podstawie zezwolenia, jak rowniez nie prowadzi/nie prowadzita
dziatalnosci w Polskiej Strefie Inwestycji na podstawie decyzji o wsparciu.

Dziatalnos$¢ Wnioskodawcy.
Spotka prowadzi dziatalnos¢ gospodarczg w zakresie produkgji (...). Spétka funkcjonuje w
tzw. modelu private label, tzn. wytworzone produkty oznaczane sg etykietg podmiotu,
ktéry prowadzi sprzedaz wobec:
1) klientéw prowadzgcych dziatalnos¢ gospodarczg w zakresie dystrybucji produktéw
dedykowanym (...)
2) marketow spozywczych lub sieci handlowych (tzw. Klienci sieciowi).

Spotka jest (...) producentem (...) w tym modelu w Polsce.

Whnioskodawca posiada (...) doswiadczenie w branzy produkgji (...). Misjg Spotki jest (...) (...),
co Spoika realizuje poprzez wykorzystywanie nowoczesnego parku maszynowego,
regularne kontrole jakosci i statg prace nad tworzeniem nowych i rozwojem istniejgcych
receptur przy produkgji (...).

Ponadto Spotka nieustanie inwestuje w rozwoj wiasnych obiektéw produkcyjnych. Dzieki
temu jest ona w stanie zaproponowac swoim klientom nowe rozwigzania, jak rowniez
kreowac nowe trendy w produkgji (...), tym samym pozostajgc jednym z najbardziej
zaawansowanych pod wzgledem technologii i zaopatrzonych w najlepszy sprzet
producentow (..) z prywatng etykietg w Polsce i na Swiecie.

Plany w zakresie zwiekszenia wydajnosci dziatalnosci produkcyjnej Wnioskodawcy -
instalacja automatycznego systemu magazynowego.

W ramach jednej z planowanych inwestycji Spdtka podjeta dziatania majgce na celu
zwiekszenie wydajnosci prowadzonej przez siebie dziatalnosci produkcyjnej. W obecnej
dziatalnosSci Spotki zdarzajg sie bowiem sytuacje, w ktérych nie moze ona kontynuowac
produkgcji (...) (jest zmuszona wstrzymac prace linii produkcyjnych), z uwagi na ograniczone
mozliwosci sktadowania wyprodukowanych wyrobow. Innymi stowy w przypadku, gdy
Spoétka zapetni wyprodukowang (...) catg powierzchnie, na ktérej jest ona jest sktadowana,
Spoétka nie ma realnej mozliwosci kontynuowania dalszej produkcji, w zwigzku z czym jest
zmuszona do jej zawieszenia.



W celu ograniczenia czestotliwosci wystepowania sytuacji, w ktérych Spoétka jest zmuszona
wstrzymac produkcje (...) z powodu zapetnienia powierzchni, na ktérej jest ona
sktadowana, Spétka podjeta decyzje o poszerzeniu swojego cyklu produkcyjnego poprzez
instalacje automatycznego, kanatowego systemu magazynowego (dalej takze jako: ,Robot
kanatowy”).

Robot kanatowy zostanie nabyty jako fabrycznie nowe urzadzenie i zwiekszy mozliwosci
produkcyjne Spotki dzieki zwiekszeniu powierzchni sktadowania wyprodukowanej (...), a
jednoczesnie bedzie on potgczony, przy zastosowaniu systeméw informatycznych, z
urzagdzeniami produkcyjnymi, takimi jak np. linie produkcyjne, czy paletyzatory, w taki
Sposob, ze:

- bedzie on wysytat do ww. urzadzen informacje o swoim przepetnieniu, ktérej przyjecie
przez te urzadzenia automatycznie spowoduje wstrzymanie dalszej produkgji (...),
natomiast

- w przypadku jego czesSciowego oprdznienia wysle on do ww. urzgdzen informacje, ze w
magazynie jest miejsce na nowe produkty, ktora to informacja automatycznie
spowoduje ponowne uruchomienie linii produkcyjnych.

Robot kanatowy, ktorego instalacje planuje Spotka, to zautomatyzowany tzw. kanatowy
system gestego sktadowania towardw. Gtéwng czescig Robota kanatowego jest platforma
(wozek wahadtowy) obstugujgca transport palet wewngatrz systemu magazynowego, ktory
bedzie sktadat sie z co najmniej jednego korytarza gtéwnego oraz prostopadtych do niego
tuneli sktadowania.

Korytarz gtéwny to zamontowany prostopadle do tuneli sktadowania pas stuzgcy do
transportu palet ze strefy przychodzgcej (w przypadku Spétki bedzie to hala produkcyjna
potgczona z Robotem kanatowym odpowiednim korytarzem) do systemu magazynowego
oraz pas do strefy wyjsSciowej (miejsce wydania palet klientowi). Ponadto korytarz gtdwny
ma stuzy¢ do przestawiania palet wewngatrz systemu magazynowego.

Z kolei tunele sktadowania to pasy prostopadte do korytarza gtbwnego wyposazone w
regaty. Stuzg one do przechowywania palet ze spakowang (...). Ponadto dzieki precyzyjnym
czujnikom wbudowanym w platforme moze ona precyzyjnie umieszczan palety na
regatach tuneli sktadowania osiggajac duzg gestosc sktadowania, ktérej nie bytby w stanie
0siggnac¢ cztowiek wykonujgc te czynnosci.

Konstrukcja regatéw pozwala na dopasowanie jej do konkretnego systemu
magazynowania oraz tadunku, ktéry ma by¢ w nim sktadowany (w przypadku Spétki bedg
to dwa rodzaje europalet). Szyny, po ktérych porusza sie Robot kanatowy, zaréwno w
korytarzach gtéwnych jak i tunelach sktadowych, przymocowane sg bezposrednio do
konstrukgji regatow.

Systemy sterujgce zainstalowane w Robocie kanatowym to gtéwny system sterowania
(zwany dalej: ,STC" z ang. Stew Traffic Controller) oraz system sterowania ruchem
platform (zwany dalej: ,SCC", z ang. Stew Conveyor Controller).

System STC zostat opracowany w celu stworzenia interfejsu do zarzgdzania paletami
znajdujgcymi sie na obszarze systemu magazynowego. System STC charakteryzuje sie
szerokg funkcjonalnoscia, poniewaz dostarcza:

- informacje o systemie i miejscu, w ktérym znajdujg sie platformy,

- informacje dotyczace biezgcych zadan urzadzenia,

- dane dotyczgce sktadowania w tunelach oraz

- mozliwe do wykonania operacje na tadunkach.



System SCC natomiast jest systemem sterowania obstugujgcym komponenty w strefach
przychodzgcych i wychodzacych. Zapewnia on prawidtowe przemieszczanie tadunku ze
stref przychodzacych (tj. hali produkcyjnej) do wnetrza systemu magazynowego oraz z
systemu magazynowego do stref wychodzgcych. Do gtéwnych zadan systemu SCC nalezy
np. sterowanie przenosnikami poziomymi i pionowymi oraz planowanie sciezki palet na
poziomie przychodzgcym i wychodzgcym.

System STC oraz system SCC umozliwiajg zaprogramowanie Robotowi kanatowemu
czynnosci, ktore pdzniej on wykonuje np.: polegajgcych na automatycznym przesuwaniu
sie pustej lub zatadowanej platformy, uktadaniu palet na wskazanych regatach, odbior
zatadowanych palet z magazynu, czy wydawanie towardw klientom Spétki z magazynu.

Robot kanatowy jest zautomatyzowany do tego stopnia, ze w czesci zaktadu
produkcyjnego Spotki, w ktérej zostanie zainstalowany nie bedg znajdowac sie zadni
pracownicy Spofki.

Robot kanatowy porusza sie po szynach umieszczonych w regatach za pomocg wtasnego
zasilania bateryjnego w nastepujgcych ptaszczyznach: przéd, tyh, lewo, prawo, géra, dét.
Ponadto miejsca, w ktérych korytarze gtéwne krzyzujg sie z tunelami sktadowymi sg
zaprojektowane w taki sposob, aby platforma przejezdzata ptynnie i bezkolizyjnie,
zaréwno pusta jak i z tadunkiem.

Robot kanatowy moze zostac potgczony z lokalnym system zarzgdzania magazynem WMS
(z ang. Warehouse Managment System) - wéwczas informacja o danym zadaniu
przesytana jest do gtdbwnego modutu sterujgcego urzadzeniem (STC), a nastepnie
bezposrednio do Robota kanatowego, okreslajgc rodzaj operacji (np.: okreslajgc kierunek
ruchu platformy, czy wskazujgc miejsce, w ktérym ma zostac utozona konkretna paleta)
oraz optymalizujgc Sciezke pomiedzy korytarzami i tunelami.

Robot kanatowy komunikuje sie cyfrowo z urzgdzeniami sterujgcymi, diagnostycznymi i
monitorujgcymi, w szczegélnosci z komputerem obstugujgcym systemem STC oraz system
SCC, jak rowniez za pomocg zintegrowanego z Robotem kanatowym pilotem, czy
tabletem. Ponadto Robot kanatowy moze by¢ zdalnie aktualizowany oraz diagnozowany
poprzez sprawdzenie w systemie STC lub SCC, czy nie ma informacji o koniecznosci
przeprowadzenia przegladu technicznego lub poprzez zbadanie, czy Robot kanatowy
funkcjonuje z zachowaniem zasad bezpieczenstwa.

Jak juz wczesniej wspomniano Robot kanatowy ma by¢ potgczony za pomocg systemow
informatycznych z innymi urzadzeniami produkcyjnymi wykorzystywanymi przez Spotke,
jak np. paletyzatory, czy linie produkcyjne. Systemy, o ktérych mowa powyzej pomagajg
planowad i monitorowac wykorzystanie surowcéw, przebieg procesu produkcyjnego oraz
gospodarke magazynowg. Systemy te przyktadowo umozliwiajg wymiane informacgji
pomiedzy urzgdzeniami produkcyjnymi takimi jak linie produkcyjne i paletyzatory, dzieki
ktérej linie produkcyjne wysytajg do paletyzatoréw informacje o mozliwosci pobrania
gotowego produktu do paletyzacji, a po zainstalowaniu Robota kanatowego - systemy
zapewnig potgczenie na linii: linie produkcyjne - paletyzatory - Robot kanatowy.

Robot kanatowy bedzie potgczony z ww. systemami w ten sposob, aby maégt pozyskiwac z
systemoéw informatycznych komunikat o gotowosci wyrobu do pobrania ze strefy
przychodzqcej (hali produkcyjnej) i rozpoczecia wykonywania zaprogramowanych
czynnosci, tj. odebranie z hali produkcyjnej spakowanych palet i przetransportowanle ich
we wiasciwe miejsca na regatach we wiasciwym tunelu sktadowania, przemleszczame
palet wewngtrz magazynu, czy wydawanie towardw klientom w strefie wyjscia. Ponadto,
systemy spowodujg, ze w sytuacji przepetnienia Robota kanatowego dojdzie do
automatycznego wstrzymania dalszej produkdji (...), natomiast w przypadku jego
czesciowego oproznienia dojdzie do ponownego uruchomienia linii produkcyjnych.

Majgc na uwadze powyzsze, Wnioskodawca pragnie potwierdzi¢ prawidtowos¢ swojego
stanowiska odnosnie stosowania przepisow ustawy o CIT dotyczgcych ulgi podatkowej, o



ktorej mowa w art. 38eb ustawy o CIT (dalej ,ulga na robotyzacje”), w szczegdlnosci w
zakresie uznania Robota kanatowego za robota przemystowego w rozumieniu art. 38eb
ust. 3 ustawy o CIT, jak réwniez rozliczenia w ramach ulgi na robotyzacje wydatkéw na
jego nabycie.

Pytania
1) Czy Robot kanatowy spetnia definicje robota przemystowego zawartg w tresci art.
38eb ust. 3 ustawy o CIT?

2) Czy w przypadku Robota kanatowego, ktore to urzagdzenie Wnioskodawca nabedzie
po 1 stycznia 2022 r., a przed 31 grudnia 2026 r., przez koszty nabycia, o ktérych
mowa w art. 38eb ust. 2 pkt 1 ustawy o CIT, nalezy rozumie¢ cene nabycia w
rozumieniu art. 16g ust. 3 ustawy o CIT, tj. kwote nalezng zbywcy powiekszong o
koszty zwigzane z zakupem, naliczone do dnia przekazania $rodka trwatego do
uzywania, pomniejszong o podlegajgcy odliczeniu podatek od towardw i ustug?

Panstwa stanowisko w sprawie

Zdaniem Wnioskodawcy - opisany w tresci stanu faktycznego (opisu zdarzenia
przysztego) Robot kanatowy spetnia definicje robota przemystowego zawartg w tresci
art. 38eb ust. 3 ustawy o CIT.

Uzasadnienie stanowiska Wnioskodawcy w zakresie pytania 1.

Od 1 stycznia 2022 r. ustawodawca wprowadzit przepisy majgce zdynamizowac rozwoj
gospodarczy kraju poprzez system ulg podatkowych. Nalezy do nich m.in. tzw. ulga na
robotyzacje, ktora zostata uregulowana w art. 38eb ustawy o CIT, majgca na celu
zachecenie polskich przedsiebiorstw do unowoczesnienia proceséw produkcyjnych,
promocji rozwoju robotyzacji przemystowej i wsparcie transformacji cyfrowe,;.

| tak zgodnie z art. 38eb ust. 1 ustawy o CIT, podatnik uzyskujgcy przychody inne niz
przychody z zyskéw kapitatowych moze odliczy¢ od podstawy opodatkowania, ustalone;j
zgodnie z art. 18, kwote stanowigcg 50% kosztéw uzyskania przychoddéw poniesionych
w roku podatkowym na robotyzacje, przy czym kwota odliczenia nie moze przekraczad
kwoty dochodu uzyskanego przez podatnika w roku podatkowym z przychoddw innych
niz przychody z zyskéw kapitatowych.

Za koszty uzyskania przychoddéw poniesione na robotyzacje uznaje sie, w szczegélnosci
koszty nabycia fabrycznie nowych robotéw przemystowych (art. 38eb ust. 2 pkt 1 lit. a)
ustawy o CIT).

Dla uznania danego urzadzenia za robota przemystowego w rozumieniu art. 38eb ust. 3
ustawy o CIT urzgdzenie to:

- musi by¢ automatycznie sterowalne, programowalne oraz wielozadaniowe, posiadac co
najmniej 3 stopnie swobody oraz posiadac wtasciwosci manipulacyjne bgdz
lokomocyjne;

- musi wymienia¢ dane w formie cyfrowej z urzgdzeniami sterujgcymi i diagnostycznymi
lub monitorujgcymi w celu zdalnego: sterowania, programowania, monitorowania
lub diagnozowania;

- musi by¢ potgczone z systemami teleinformatycznymi, usprawniajgcymi procesy
produkcyjne podatnika, w szczegdlnosci z systemami zarzgdzania produkgjg,
planowania lub projektowania produktow;

- musi by¢ monitorowane za pomocg czujnikéw, kamer lub innych podobnych urzgdzen;

- musi byc¢ zintegrowane z innymi maszynami w cyklu produkcyjnym;

- musi mie¢ zastosowanie przemystowe.



a) Robot kanatowy jako urzadzenie automatycznie sterowalne, programowalne oraz
wielozadaniowe, posiadajgce co najmniej 3 stopnie swobody oraz posiadajgce
wiasciwosci manipulacyjne bgdz lokomocyjne.

Robot kanatowy jest urzgdzeniem sterowalnym, poniewaz zarzgdzanie jego zadaniami
nastepuje za posrednictwem systemu STC oraz systemu SCC. Systemy te umozliwiajg
zaprogramowanie Robotowi kanatowemu czynnosci, ktére pdzniej sg przez niego
wykonywane, jak np.: czynnosci polegajgcych na automatycznym przesuwaniu sie
pustej lub zatadowanej palety na platformie, uktadaniu palet na wskazanych regatach,
odbiér zatadowanych palet z magazynu, czy wydawanie towardw klientom Spoéfki.
Powyzsze oznacza, ze Robot kanatowy jest takze urzgdzeniem programowalnym,
bowiem wykonuje on jedynie czynnosci, ktore zostaty mu wczedniej zaprogramowane
za posrednictwem systemu STC oraz systemu SCC.

Poniewaz Robot kanatowy porusza sie w nastepujgcych kierunkach: przéd, tyt, lewo,
prawo, goéra oraz dét, co oznacza, ze posiada on co najmniej 3 stopnie swobody.

Jednym z zadanh systemu magazynowego jest przemieszczanie zatadowanych palet do,
wewnatrz oraz poza system magazynowy. Oznacza to, ze posiada on wiasciwosci
lokomocyjne.

Ponadto Robot kanatowy bedzie umozliwiat, w szczeg6lnosci: przesuwanie sie pustej
lub zatadowanej w palety platformy, uktadanie palet na wskazanych regatach, odbior
zatadowanych palet z magazynu, czy wydawanie towardw klientom Spétki, co oznacza,
ze jest urzgdzeniem wielozadaniowym.

b) Robot kanatowy jako urzadzenie wymieniajgce dane w formie cyfrowej z
urzgdzeniami sterujgcymi i diagnostycznymi lub monitorujgcymi w celu zdalnego:
sterowania, programowania, monitorowania lub diagnozowania.

Robot kanatowy komunikuje sie cyfrowo z urzgdzeniami sterujgcymi, diagnostycznymi i
monitorujgcymi, w szczegélnosci w ramach systemu STC oraz systemu SCC, jak rowniez
za pomocg zintegrowanego z Robotem kanatowym pilota oraz tableta. Dzieki wymianie
danych pomiedzy systemami STC i SCC Robot kanatowy posiada informacje o wolnej
przestrzeni na danym regale i moze tam skierowac platforme z paletg przeznaczong do
magazynowania. Ponadto Robot kanatowy moze by¢ zdalnie diagnozowany oraz
aktualizowany.

c) Robot kanatowy jako urzadzenie potgczone z systemami teleinformatycznymi,
usprawniajgcymi procesy produkcyjne podatnika, w szczegdlnosci z systemami
zarzadzania produkcjg, planowania lub projektowania produktow.

Jak wskazano w opisie zdarzenia przysztego, w Spotce funkcjonujg systemy
informatyczne pomagajgce planowac i monitorowac wykorzystanie surowcéw, przebieg
procesu produkcyjnego oraz gospodarke magazynowa. Systemy te umozliwiajg
przyktadowo wymiane informacji pomiedzy urzgdzeniami produkcyjnymi jak np. linie
produkcyjne i paletyzatory, dzieki ktérej linie produkcyjne wysytajg do paletyzatoréw
informacje o mozliwosci pobrania gotowego produktu do paletyzacji.

Robot kanatowy ma zostad potgczony z tymi systemami w ten sposob, aby pozyskiwat z
systemoéw informatycznych komunikat o gotowosci wyrobu do pobrania ze strefy
przychodzgcej (hali produkcyjnej) i rozpoczecia wykonywania zaprogramowanych
czynnosci, tj. odebranie z hali produkcyjnej spakowanych palet i przetransportowanie
ich we wiasciwe miejsca na regatach, przemieszczanie palet wewngtrz magazynu, czy
wydawanie towaréw klientom w strefie wyjscia.

d) Robot kanatowy jako urzgdzenie monitorowane za pomocg czujnikéw, kamer lub
innych podobnych urzgdzen.

Robot kanatowy wyposazony bedzie w system czujnikow laserowych skanujgcych
tadunek, wykrywajgcych przeszkody oraz pozycjonujgcych platformy. M.in. dzieki



czujnikom umieszczonym w platformie moze ona precyzyjnie umieszczan palety na
regatach osiggajac duzg gestosc sktadowania, ktérej nie bytby w stanie osiggnac
cztowiek wykonujgc te czynnosci.

e) Robot kanatowy jako urzgdzenie zintegrowane z innymi maszynami w cyklu
produkcyjnym.

Robot kanatowy zostanie zintegrowany z liniami produkcyjnymi i paletyzatorami.
Zintegrowanie Robota kanatowego z ww. urzgdzeniami bedzie polegato m.in. na:
vysytaniu do ww. urzgdzen przez Robota kanatowego informacji o swoim przepetnieniu,
ktérej przyjecie automatycznie spowoduje wstrzymanie dalszej produkgji (...), natomiast
v przypadku jego czesciowego oproznienia Robot kanatowy wysle do ww. urzadzen
informacje, ze w magazynie jest miejsce na nowe produkty, ktéra to informacja
automatycznie spowoduje ponowne uruchomienie linii produkcyjnych.

f) Robot kanatowy jako urzadzenie majgce zastosowanie przemystowe.

W przepisach dotyczacych ulgi na robotyzacje, jak i w pozostatych przepisach ustawy o
CIT nie zostato zdefiniowane wyrazenie ,dla zastosowan przemystowych”. Szukajac
definicji ww. wyrazenia nalezy odniesc sie przede wszystkim do jej rozumienia
stownikowego, np. w Stowniku PWN , przemyst” zostat zdefiniowany ,produkcja
materialna polegajgca na wybudowaniu z ziemi bogactw naturalnych i wytworzeniu
produktéw w sposéb masowy przy uzyciu urzgdzen mechanicznych”.

Ponadto w Encyklopedii PWN, ,przemyst’ zostat zdefiniowany jako: ,ekonomiczny dziat
nierolniczej produkcji materialnej, w ktorym wydobywanie zasobdw przyrody oraz ich
przetwarzanie w dobra zaspokajajgce potrzeby ludzi jest prowadzone w duzych
rozmiarach, przy zastosowaniu podziatu pracy i przy uzyciu maszyn (do przemystu nie
zalicza sie rzemiosta i budownictwa)"”.

Z wyzej wymienionych definicji wynika, ze przez przemyst najczesciej rozumie sie
dziatalnos¢ polegajacg na wytwarzaniu na duzg skale réznego rodzaju produktéw
(towarow).

Tym samym prowadzona przez Spotke dziatalnos¢ polegajgca na produkgji (...) jest
niewatpliwie dziatalnoscig przemystowg w Swietle przytoczonych powyzej definicji.

Robot kanatowy bedzie wykorzystywany przez Spotke w procesie produkgji (...),
poniewaz - jak juz wczesniej wskazano - bedzie regulowat proces produkgji (...), dzieki
mozliwosci wstrzymania produkdji (...) przez linie produkcyjne w przypadku swojego
przepetnienia lub zainicjowania ponownego uruchomienia produkcji w przypadku
swojego czesciowego oprdznienia.

Whnioskodawca zwraca réwniez, ze w art. 38eb ust. 3 ustawy o CIT mowa jest o robotach
majgcych wtasciwosci ,dla zastosowan przemystowych”, a wiec ogdlnie:
- do produkcji towarow, rozumianej jako proces produkcyjny, czy cykl produkcyjny,
- a nie zas, tylko do ,bezposredniej produkcji”, rozumianej jako waski etap wytwarzania
towaru.

Poprzez proces produkcyjny nalezy z kolei rozumiec catoksztatt czynnosci, jaki jest
niezbedny do wykonania danego wyrobu. Biorgc pod uwage ré6znorodnosc
wytwarzanych wyrobdw w gospodarce nalezy zauwazy¢, ze procesy produkcyjne roznig
sie miedzy sobg, a ich przebieg w czasie i przestrzeni uzalezniony jest przede wszystkim
od rodzaju procesow technologicznych i sposobu organizacji komoérek produkcyjnych,
w ktorych procesy te sg realizowane.

Z kolei odnoszgac sie do jezykowego rozumienia pojecia zgodnie z definicjg zawartg w
Internetowym Stowniku Jezyka Polskiego PWN, ,cykl” definiowany jest jako szereg



czynnosci lub zjawisk tworzgcych zamknietg catos¢ rozwojowg, powtarzajgcg sie
okresowo. Natomiast ,proces” oznacza ,przebieg nastepujgcych po sobie i powigzanych
przyczynowo okreslonych zmian”, a pojecie ,produkcja” oznacza ,zorganizowang
dziatalno$¢ majacg na celu wytwarzanie jakichs towaréw, ustug lub débr kultury”.
Dlatego tez zdaniem Wnioskodawcy prawidtowy wyniki rozumienia na gruncie
jezykowej definicji ,cyklu produkcyjnego” obejmuje catg dziatalnos¢ zwigzang z
wytworzeniem m.in. towardw i ustug.

W konsekwencji, pojecie ,zastosowan przemystowych” w rozumieniu ,procesu/cyklu
produkcyjnego” nalezy interpretowac jako ogét proceséw gospodarczych zmierzajgcych
do dostarczenia wyrobu klientowi korncowemu, obejmujgce szereg etapow poczgwszy
od Scistej produkcji danego wyrobu na jego przechowywaniu i dystrybucji konczac.

W Swietle powyzszego, to wystanie (dystrybucja) (...) z magazynu do klienta bedzie
kazdorazowo konczyta cykl produkcyjny, bowiem dopiero wtedy (...) znajdujgca sie w
magazynie nie bedzie miata wptywu na wielkos¢ i skale produkgji (...).

Potwierdzeniem powyzszego sposobu rozumowania jest stanowisko organéw
podatkowych prezentowane na gruncie przepiséw dotyczgcych podatku u zrodta, w
odniesieniu do definicji urzagdzen przemystowych. Przyktadowo, w interpretacji
podatkowej z 30 stycznia 2023 r. sygn. 0111-KDIB1-2.4010.721.2022.2.MZA, Dyrektor
Krajowej Informacji Skarbowej (dalej: ,,DKIS") wskazat, ze definicja urzadzenia
przemystowego zostata przyjeta i zaakceptowana w orzecznictwie sgdowo-
administracyjnym, opowiadajgcym sie za tym, aby pojecie ,urzgdzenia przemystowe”
byto rozumiane maksymalnie szeroko. Przez wyrazenie ,urzadzenie przemystowe”
nalezy zatem rozumiec¢ urzgdzenie zwigzane z przemystem, ktérego nie mozna zawezac
do urzadzen wykorzystywanych bezposrednio przy produkcji. Szerokie rozumienie
.urzadzenia przemystowego” winno prowadzi¢ do wniosku, ze w zakresie tego pojecia
mieszczg sie wszelkie wytwory przemystowe.

Podobne stanowisko zostato zaprezentowane w interpretacji DKIS z 20 listopada 2023
r.sygn. 0111-KDIP1-2.4010.488.2023.1.MC (winno by¢: 0111-KDIB1-2.4010.488.2023.1.
MC), w ktorej organ wskazat, ze tym samym zaréwno wyktadnia jezykowa jak i
wyktadnia celowosciowa prowadzg do wniosku, ze pojecie urzgdzenia ,przemystowego,
handlowego lub naukowego” obejmuje wszelkie urzgdzenia wykorzystywane w
profesjonalnym obrocie, przy czym muszg one by¢ zwigzane z dziatalnoscig danego
podmiotu. Nie muszg one jednak by¢ wykorzystywane bezposrednio w procesie
produkcji, wasko rozumianego handlu (hurtowego i detalicznego), czy nauki.

Jednoczesnie brak jest podstaw do tego, aby dane pojecie w obszarze tego samego
podatku, traktowac odmiennie. W konsekwencji, jezeli na gruncie regulacji w podatku
dochodowym na gruncie podatku u zrédta, pojecie urzadzenia przemystowego nalezy
rozmie¢ maksymalnie szeroko, to w ocenie Wnioskodawcy system magazynowy ma
zastosowanie przemystowe.

Ponadto Wnioskodawca zaznaczyt, ze przepisy o zwolnieniach, ulgach czy przywilejach
podatkowych muszg by¢ interpretowane zaréwno bez dokonywania wyktadni
rozszerzajacej, jak i zawezajgcej, czyli zgodnie z literalnym brzmieniem danego przepisu.

Tym samym sformutowania ,dla zastosowan przemystowych” nie mozna ograniczac do
.bezposredniej produkgji”, wzglednie Scistej produkcji (wytwarzania) towardw.

Na gruncie przepiséw regulujgcych ulge na robotyzacje, organy podatkowe w
wydawanych interpretacjach indywidualnych stojg na stanowisku, ze urzgdzenia o
zblizonym zastosowaniu do Robota kanatowego, tj. paletyzatory (linie do paletyzacji),
spetniajg definicje robota przemystowego zawartg w tresci art. 38eb ust. 3 ustawy o CIT,
pomimo, ze nie sg to urzadzenia Scisle uczestniczgce w produkgji, bowiem ich funkcja
sprowadza sie przygotowania (utozenia spakowanego towaru na paletach) towaréw do
transportu.



Takie stanowisko zostato wyrazone m.in. w:
- interpretacji indywidualnej Dyrektora Krajowej Informacji Skarbowej (dalej: ,,DKIS") z
dnia 3 sierpnia 2023 r., 0111-KDIB1-3.4010.291.2023.2.MBD;
- interpretacji indywidualnej DKIS z dnia 31 sierpnia 2023 r., 0111-KDIB2-
1.4010.296.2023.1.DD;
- interpretacji indywidualnej DKIS z dnia 23 listopada 2023 r., 0111-KDIB2-
1.4010.388.2023.2.AR.

Zdaniem Wnioskodawcy Robot kanatowy, réwniez bedzie stuzyt Spotce do
przygotowania towarow do wydania klientowi - bedzie umozliwiat Spétce sktadowanie
wyprodukowanych i spaletyzowanych opakowan (...), ktére nastepnie beda
dystrybuowane do klientéw. Ponadto - co rownie istotnie - z uwagi na swojg bliskg
integracjg z pozostatymi maszynami w zaktadzie Spétki (tj. liniami produkcyjnymi,
liniami pakujgcymi oraz paletyzatorami) bedzie posiadat zastosowanie typowo
przemystowe, a przez stanowi¢ bedzie element procesu produkcyjnego Spotki.

Majac na uwadze powyzsze oraz fakt, ze Robot kanatowy zostanie przez Spotke nabyty
jako urzadzenie fabrycznie nowe, w ocenie Wnioskodawcy, spetnia on definicje robota
przemystowego zawartg w tresci art. 38eb ust. 3 ustawy o CIT.

Ocena stanowiska
Stanowisko, ktore przedstawili Panstwo we wniosku jest nieprawidtowe.

Uzasadnienie interpretacji indywidualnej

W mysl art. 38eb ust. 1 ustawy z dnia 15 lutego 1992 r. o podatku dochodowym od 0s6b
prawnych (t.j. Dz. U. z 2023 r. poz. 2808 ze zm., dalej: ,ustawy o CIT"):

Podatnik uzyskujacy przychody inne niz przychody z zyskéw kapitatowych moze
odliczy¢ od podstawy opodatkowania, ustalonej zgodnie z art. 18, kwote stanowigcg
50% kosztéw uzyskania przychoddéw pon|e5|onych w roku podatkowym na
robotyzacje, przy czym kwota odliczenia nie moze przekraczac¢ kwoty dochodu
uzyskanego przez podatnika w roku podatkowym z przychodéw innych niz
przychody z zyskéw kapitatowych.

Wedtug art. 38eb ust. 2 pkt 1 ustawy o CIT:

Za koszty uzyskania przychoddw poniesione na robotyzacje uznaje sie:
1) koszty nabycia fabrycznie nowych:

a) robotéw przemystowych,

b) maszyn i urzgdzen peryferyjnych do robotéw przemystowych funkcjonalnie z
nimi zwigzanych,

€) maszyn, urzgdzen oraz innych rzeczy, funkcjonalnie zwigzanych z robotami
przemystowymi, stuzagcych zapewnieniu ergonomii oraz bezpieczenstwa pracy
w odniesieniu do stanowisk pracy, gdzie zachodzi interakcja cztowieka z
robotem przemystowym, w szczegdlnosci czujnikdw, sterownikéw,
przekaznikéw, zamkow bezpieczenstwa, barier fizycznych (ogrodzenia, ostony)
czy optoelektronicznych urzgdzen ochronnych (kurtyny Swietlne, skanery
obszarowe),



d) maszyn, urzadzen lub systemdw stuzgcych do zdalnego zarzgdzania,
diagnozowania, monitorowania lub serwisowania robotéw przemystowych, w
szczegolnosci czujnikdéw i kamer,

e) urzadzen do interakcji pomiedzy cztowiekiem a maszyng do robotéw
przemystowych;

W Swietle art. 38eb ust. 3 ustawy o CIT:

Przez robota przemystowego rozumie sie automatycznie sterowang, programowalng,
wielozadaniowg i stacjonarng lub mobilng maszyne, o co najmniej 3 stopniach
swobody, posiadajgcg wtasciwosci manipulacyjne badZ lokomocyjne dla zastosowan
przemystowych, ktéra spetnia tgcznie nastepujgce warunki:

1) wymienia dane w formie cyfrowej z urzgdzeniami sterujgcymi i diagnostycznymi
lub monitorujgcymi w celu zdalnego: sterowania, programowania, monitorowania
lub diagnozowania;

2) jest potgczona z systemami teleinformatycznymi, usprawniajgcymi procesy
produkcyjne podatnika, w szczegdlnosci z systemami zarzgdzania produkcjg,
planowania lub projektowania produktow;

3) jest monitorowana za pomocg czujnikow, kamer lub innych podobnych urzadzen;

4) jest zintegrowana z innymi maszynami w cyklu produkcyjnym podatnika.

W mysl art. 38eb ust. 4 ustawy o CIT:
Przez maszyny i urzadzenia peryferyjne do robotow przemystowych funkcjonalnie z
nimi zwigzane rozumie sie w szczegolnosci:
1) jednostki liniowe zwiekszajgce swobode ruchu;
2) pozycjonery jedno- i wieloosiowe;
3) tory jezdne;
4) stupowysiegniki;
5) obrotniki;
6) nastawniki;
7) stacje czyszczace,
8) stacje automatycznego tadowania;
9) stacje zatadowcze lub odbiorcze;
10) ztgcza kolizyjne;
11) efektory koricowe do interakcji robota z otoczeniem stuzgce do:

a) naktadania powtok, malowania, lakierowania, dozowania, klejenia,
uszczelniania, spawania, ciecia, w tym ciecia laserowego, zaginania,
gratowania, sSrutowania, piaskowania, szlifowania, polerowania, czyszczenia,
szczotkowania, drasowania, wykanczania powierzchni, murowania,
odlewania ciSnieniowego, lutowania, zgrzewania, klinczowania, wiercenia,
handlingu, w tym manipulacji, przenoszenia i montazu, tadowania i
roztadowania, pakowania, gwozdzenia, paletyzacji i depaletyzacji,
sortowania, mieszania, testowania, wykonywania pomiardow,

b) obstugi maszyn: frezarek, wtryskarek, gietarek, robodrilli, wiertarek, tokarek,
wrzecion, zginarek i zawijarek, wycinarek, walcarek, przecinarek, szlifierek,
wytaczarek, ciggarek, drukarek, pras, wyoblarek.

Stosownie do art. 38eb ust. 5 ustawy o CIT:
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Odliczenie, o ktorym mowa w ust. 1, ma zastosowanie do kosztow uzyskania
przychoddéw poniesionych na robotyzacje od poczgtku roku podatkowego, ktéry
rozpoczat sie w 2022 r., do konca roku podatkowego, ktéry rozpoczat sie w 2026 r.

Panstwa watpliwosci dotyczg kwestii ustalenia czy Robot kanatowy spetnia definicje robota
przemystowego zawartg w tresci art. 38eb ust. 3 ustawy o CIT.

Jak wynika z opisu sprawy Spétka podijeta dziatania majgce na celu zwiekszenie wydajnosci
prowadzonej przez siebie dziatalnosci produkcyjnej poprzez instalacje automatycznego,
kanatowego systemu magazynowego. Robot kanatowy zostanie nabyty jako fabrycznie
nowe urzgdzenie i zwiekszy mozliwosci produkcyjne Spotki dzieki zwiekszeniu powierzchni
sktadowania wyprodukowanej (...), a jednoczesnie bedzie on potgczony, przy zastosowaniu
systemoéw informatycznych, z urzgdzeniami produkcyjnymi, takimi jak np. linie
produkcyjne, czy paletyzatory. Robot kanatowy, ktérego instalacje planuje Spotka, to
zautomatyzowany tzw. kanatowy system gestego sktadowania towardow.

Biorgc pod uwage przedstawiony opis sprawy oraz obowigzujgce w tym zakresie przepisy
prawa podatkowego nalezy stwierdzi¢, ze robot, ktory planuje zakupi¢ Wnioskodawca nie
bedzie wypetniat definicji zawartej w art. 38eb ust. 3 ustawy o CIT, poniewaz nie bedzie
wykorzystywany dla zastosowan przemystowych.

Zgodnie z art. 38eb ust. 3 ww. ustawy przez robota przemystowego rozumie sie
automatycznie sterowang, programowalng, wielozadaniowg i stacjonarng lub mobilng
maszyne, o0 co najmniej 3 stopniach swobody, posiadajgcg wtasciwosci manipulacyjne
badz lokomocyjne dla zastosowan przemystowych, ktéra spetnia tgcznie cztery kategorie
warunkow wymienionych dalej w tym przepisie.

Z literalnego brzmienia ww. przepisu wynika, ze za robota przemystowego uznaje sie taka
maszyne, ktéra powinna miec zastosowanie przemystowe.

W przepisach dotyczgcych ulgi na robotyzacje, jak i w pozostatych przepisach ustawy o CIT
nie zostato zdefiniowane wyrazenie ,dla zastosowan przemystowych”. Szukajgc definicji
ww. wyrazenia nalezy odnies¢ sie przede wszystkim do jej rozumienia stownikowego, np.
w Stowniku PWN , przemyst” zostat zdefiniowany jako ,produkcja materialna polegajgca na
wydobywaniu z ziemi bogactw naturalnych i wytwarzaniu produktéw w sposéb masowy
przy uzyciu urzgdzen mechanicznych”.

Mozna takze siegngc¢ do definicji zawartej w Encyklopedii PWN, gdzie ,,przemyst”’ zostat
zdefiniowany jako: ,ekonomiczny dziat nierolniczej produkcji materialnej, w ktérym
wydobywanie zasobow przyrody oraz ich przetwarzanie w dobra zaspokajajgce potrzeby
ludzi jest prowadzone w duzych rozmiarach, przy zastosowaniu podziatu pracy i przy
uzyciu maszyn (do przemystu nie zalicza sie rzemiosta i budownictwa)”.

Kolejng definicje przemystu mozemy znalez¢ takze w Wielkim stowniku jezyka polskiego
Instytutu Jezyka Polskiego PAN, gdzie definiuje sie ,przemyst” jako: ,dziatalnos¢ polegajgca
na wytwarzaniu produktéw okreslonego rodzaju na duzg skale, przy uzyciu maszyn i
innych urzgdzen technicznych”.

Z wyzej wymienionych definicji wynika, ze przez przemyst rozumie sie najczesciej
dziatalno$¢ polegajgcg na wytwarzaniu na duzg skale réznego rodzaju produktéw
(towardéw).

Stwierdzi¢ zatem nalezy, ze roboty wykorzystywane w celach magazynowych (wtasciwe
przechowywanie, sortowanie), oraz dystrybucyjnych (kontrola zapaséw, wydawanie
towardw klientom) nie bedg spetniaty definicji robota przemystowego okreslonej w art.
38eb ust. 3 ustawy o CIT, poniewaz nie bedg wykorzystywane ,dla zastosowan
przemystowych” (tj. w produkgji réznego rodzaju towardw i wyrobdw), a tym samym nie
bedg mogty skorzystac z ulgi na robotyzacje. Robot kanatowy zaprogramowany przez
systemy, ktory bedzie wykonywat czynnosci polegajgce na automatycznym przesuwaniu
sie pustej lub zatadowanej palety na platformie, uktadaniu palet na wskazanych regatach,
odbiér zatadowanych palet z magazynu, czy wydawanie towardw klientom Spofki nie
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bedzie robotem przemystowym. Robot kanatowy nie uczestniczy w procesie produkg;ji
tylko zwigzany jest z czynnoSciami magazynowymi i dystrybucyjnymi.

W przypadku ulgi na robotyzacje pojecia ,przemyst” oraz ,zastosowania przemystowe”
powinny by¢ rozumiane wytgcznie jako zastosowanie w przemysle rozumianym jako Scista
produkcja (wytwarzanie) towardw, a nie szeroko, np. jako procesy zachodzgce juz po ich
wyprodukowaniu, umozliwiajgce przechowywanie i wejscie tych towaréw do obrotu, w
szczegolnosci ich dystrybucje.

Zatem w analizowanej sprawie nie mamy do czynienia z robotem, o ktérym mowa w art.
38eb ustawy o CIT, i powyzszej okolicznosci nie zmienia funkcja robota polegajgca na
wysytaniu sygnatu o wstrzymaniu badz wznowieniu produkgji (...). Robot wykorzystywany
jest w celach magazynowych, a nie w celach produkcyjnych, a dodatkowa funkcja, o ktérej
mowa powyzej nie zmienia tej okolicznosci i nie oznacza, ze robot wykorzystywany jest
przy procesie produkcyjnym. Jak sami Panstwo wskazujg robot kanatowy, ktérego
instalacje planuje Spdétka, to zautomatyzowany tzw. kanatowy system gestego sktadowania
towarodw, zatem jest to robot wykorzystywany w magazynie Spotki a nie w procesie
produkgji. Natomiast okolicznosci, ze proces magazynowania i dystrybucji
wyprodukowanych towardw jest powigzany z produkcjg towardw Spétki, nie uprawnia do
zastosowania ulgi, bowiem magazynowanie i dystrybuowanie to kolejne etapy w toku
dziatalnosci Spotki, ktére nie sg zwigzane z samym procesem produkcyjnym, a tym samym
zastosowaniem przemystowym robota.

Jednoczesnie nalezy pamieta¢, ze zgodnie ze stanowiskiem przyjetym w doktrynie oraz
orzecznictwie sgdéw administracyjnych wszelkie ulgi podatkowe nalezy traktowac jako
wyjatek od zasady powszechnosci opodatkowania okreslonej w art. 84 Konstytucji
Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 2 kwietnia 1997 r. (Dz.U. poz. 483 ze zm.), aw
konsekwencji przepisy regulujgce ulgi i zwolnienia podatkowe, nalezy interpretowac w
Sposéb Scisty i precyzyjny, a nie w sposdb rozszerzajacy (wyroki NSA: z 24 wrzes$nia 2009 r.
sygn. akt Il FSK 649/08; z 24 wrzesnia 2009 r. sygn. akt | FSK 650/08; z 12 sierpnia 2011 r.
sygn. akt Il FSK 374/10; z 28 marca 2012 r. sygn. akt Il FSK 1781/10; z 27 pazdziernika 2016
r. sygn. akt Il FSK 2795/14). W zwigzku z powyzszym, gdyby intencjg ustawodawcy byto
objecie ulgg na robotyzacje takze robotéw wykorzystywanych w innych gateziach
gospodarki niz przemyst, np. w logistyce, spedycji, budownictwie, transporcie czy ustugach
- to definicja robota przemystowego okreslona w art. 38eb ust. 3 ustawy o CIT nie
zawierataby wyrazenia ,dla zastosowan przemystowych”, ktére doprecyzowuje i zarazem
zaweza zakres tej definicji.

Potwierdzeniem powyzszego sg zatozenia lezgce u podstaw powstania omawianej ulgi
wyrazone przez Ministerstwo Finanséw w objasnieniach umieszczonych na stronie
internetowej https://www.podatki.gov.pl/niskiepodatki/przedsiebiorca-niskie-podatki/ulgi-
na-innowacje-niskie-podatki/ulga-na-robotyzacje-przemyslowa-niskie-podatki/, w ktorych
wskazano, ze: ,Ulga na robotyzacje przemystowg jest skierowana do firm, ktére chca
usprawni¢ produkcje przez zastosowanie robotéw przemystowych. (...) Roboty
przemystowe pozwolg uzupetnic braki kadrowe przy pracach ciezkich, monotonnych i
wykonywanych w szkodliwych warunkach. CzeSciowa automatyzacja produkgji bedzie nie
tylko tansza, ale takze bezpieczniejsza z punktu widzenia pracownikéw (np. wypadki,
pandemia, upaty). Dzieki efektywniejszemu parkowi maszynowemu, polskie firmy
zwiekszg zakres swojej produkcji i zatrudnig wiecej wykwalifikowanych pracownikéw,
ktérym beda mogly zaoferowac lepsze warunki pracy, w tym takze finansowe”.

Majac na uwadze przedstawiony we wniosku opis sprawy stwierdzi¢ wiec nalezy, ze
koncepcja przepisu art. 38eb ust. 2 pkt 1 lit. a ustawy o CIT nie zostanie przez
Whnioskodawce zrealizowana w sytuacji, gdy zakupiony robot nie bedzie wykorzystywany
dla zastosowan przemystowych, o ktérych mowa w art. 38eb ust. 3 ustawy o CIT.
Opisanego we wniosku robota kanatowego nie mozna uznac za robota wykorzystywanego
dla zastosowan przemystowych, a tym samym Spétka nie bedzie mogta skorzystac z ulgi
na robotyzacje.

12



Tym samym Panstwa stanowisko zakresie pytania oznaczonego nr 1 nalezato uznac za
nieprawidtowe. W zwigzku z uznaniem, ze robot kanatowy nie spetnia definicji robota
przemystowego, bezzasadna stata sie odpowiedZ na pytania oznaczone nr 2.

Dodatkowe informacje
Informacja o zakresie rozstrzygniecia

Interpretacja dotyczy zdarzenia przysztego, ktére Panstwo przedstawili i stanu
prawnego, ktéry obowigzuje w dniu wydania interpretacji.

Odnoszac sie do przywotanych przez Panstwa interpretacji indywidualnych wskazac
nalezy, ze zostaty one wydane w indywidualnych sprawach i nie majg zastosowania ani
konsekwencji wigzgcych w odniesieniu do zadnego innego stanu faktycznego czy tez
zdarzenia przysztego. Odnoszac sie hatomiast do przywotanych przez Panstwa
wyrokow nalezy zaznaczy¢, ze orzeczenia sgdowe sg wigzgce jedynie w sprawach, w
ktorych zapadty. Natomiast Organ, mimo ze w ocenie indywidualnych spraw
podatnikéw positkuje sie wydanymi rozstrzygnieciami sgdéw i innych organow, to nie
ma mozliwosci zastosowania ich wprost, poniewaz nie stanowig materialnego prawa
podatkowego.

Pouczenie o funkgcji ochronnej interpretac;ji

- Funkcje ochronng interpretacji indywidualnych okres$lajg przepisy art. 14k-14nb
ustawy z dnia 29 sierpnia 1997 r. - Ordynacja podatkowa (t. j. Dz. U. z 2023 r. poz.
2383 ze zm.). Interpretacja bedzie mogta petnic funkcje ochronng, jesli Paristwa
sytuacja bedzie zgodna (tozsama) z opisem stanu faktycznego lub zdarzenia
przysztego i zastosujg sie Panstwo do interpretacji.

- Zgodnie z art. 14na 8 1 Ordynacji podatkowej:

Przepisow art. 14k-14n Ordynacji podatkowej nie stosuje sie, jesli stan faktyczny lub

zdarzenie przyszte bedgce przedmiotem interpretacji indywidualnej jest elementem

czynnosci, ktére sg przedmiotem decyzji wydanej:

1) z zastosowaniem art. 119a;

2) w zwigzku z wystgpieniem naduzycia prawa, o ktéorym mowa w art. 5 ust. 5 ustawy
z dnia 11 marca 2004 r. o podatku od towardw i ustug;

3) z zastosowaniem Srodkdw ograniczajgcych umowne korzysci.

- Zgodnie z art. 14na 8 2 Ordynacji podatkowej:

Przepisow art. 14k-14n nie stosuje sie, jezeli korzys¢ podatkowa, stwierdzona w
decyzjach wymienionych w 8 1, jest skutkiem zastosowania sie do utrwalonej
praktyki interpretacyjnej, interpretacji ogélnej lub objasnien podatkowych.

Pouczenie o prawie do wniesienia skargi na interpretacje

Majg Panstwo prawo do zaskarzenia tej interpretacji indywidualnej do Wojewddzkiego
Sgdu Administracyjnego (...). Zasady zaskarzania interpretacji indywidualnych reguluje
ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. Prawo o postepowaniu przed sgdami
administracyjnymi (t. j. Dz. U. z 2023 r. poz. 1634 ze zm.; dalej jako ,PPSA").

Skarge do Sadu wnosi sie za posrednictwem Dyrektora KIS (art. 54 8 1 PPSA). Skarge
nalezy wnies¢ w terminie trzydziestu dni od dnia doreczenia interpretacji indywidualnej
(art. 53 § 1 PPSA):

- w formie papierowej, w dwéch egzemplarzach (oryginat i odpis) na adres: Krajowa
Informacja Skarbowa, ul. Warszawska 5, 43-300 Bielsko-Biata (art. 47 § 1 PPSA),
albo

- w formie dokumentu elektronicznego, w jednym egzemplarzu (bez odpisu), na
adres Elektronicznej Skrzynki Podawczej Krajowej Informacji Skarbowej na
platformie ePUAP: /KIS/SkrytkaESP (art. 47 § 3 i art. 54 8 1a PPSA).



Skarga na interpretacje indywidualng moze opierac sie wytgcznie na zarzucie
naruszenia przepisdw postepowania, dopuszczeniu sie btedu wyktadni lub niewtasciwej
oceny co do zastosowania przepisu prawa materialnego. Sad jest zwigzany zarzutami
skargi oraz powotang podstawg prawng (art. 57a PPSA).

Podstawa prawna dla wydania interpretacji

Podstawg prawng dla wydania tej interpretacji jest art. 13 8 2a oraz art. 14b 8 1 ustawy z
dnia 29 sierpnia 1997 r. - Ordynacja podatkowa (t. j. Dz. U. z 2023 r. poz. 2383 ze zm.).
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